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ааааǃǃǃǃ᫽֌ᆹޘ᧗ࡦ䬮᫽֌ᆹޘ᧗ࡦ䬮᫽֌ᆹޘ᧗ࡦ䬮᫽֌ᆹޘ᧗ࡦ䬮

• ᆹޘ䬮ᱟ⭡ᵪಘӪ䇑㇇ᵪ᧗ࡦ⭥ᵪк⭥Ⲵৼഎ䐟Ǆ

• ൘⭥ᵪк⭥ࡽˈ⇿аᶑഎ䐟Ⲵᡰᴹᔰޣ䜭ᗵ享䰝ਸǄ

• ᆹޘ䬮ѝԫօањ㔗⭥ಘᯝᔰˈ㌫㔏䜭ሶᯝᔰ⭥ᵪ׋⭥ᒦ੨ਸ⭥

ᵪᣡ䰨Ǆ

• ᧗ࡦ䶒ᶯкⲴᤷ⽪⚟઼⽪ᮉಘⲴ 的属精 デਓ൷ਟᱮ⽪к⭥⣦ᘱǄ

㔍ሩ⾱→ሩᆹޘ䬮䘋㹼ԫօᖒᔿⲴ⸝᧕㔍ሩ⾱→ሩᆹޘ䬮䘋㹼ԫօᖒᔿⲴ⸝᧕㔍ሩ⾱→ሩᆹޘ䬮䘋㹼ԫօᖒᔿⲴ⸝᧕㔍ሩ⾱→ሩᆹޘ䬮䘋㹼ԫօᖒᔿⲴ⸝᧕ǃǃǃǃᇊѹᡆ؞᭩ᇊѹᡆ؞᭩ᇊѹᡆ؞᭩ᇊѹᡆ؞᭩ǄǄǄǄ

S4C ㌫㔏ᆹޘ䬮
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ҼҼҼҼǃǃǃǃᔰᵪᔰᵪᔰᵪᔰᵪ

度密 ᯻䖜ѫ⭥Ⓚᔰ0⭡ޣ姿度始 ণ᧕䙊 情旋0范 Ǆ࣋ޕ

必密 䲿ਾᵪಘӪ㠚ࣘ䘋㹼㠚䇺ᯝ始ྲ᷌⋑ᴹਁ⧠⺜属䖟Ԧ᭵䳌始ቡՊᱮ⽪л䶒Ⲵ

ᔰᵪ⭫䶒Ǆնᱟ㠚䇺ᯝнаᇊ㜭ḕࠪᴹ䰞仈Ⲵ⺜Ԧ始㘼ᴹᰦᔰᵪᰦਁ⭏Ⲵ

᭵䳌ؑ᚟তᱟ⭡Ҿᓄ⭘〻ᒿѝᴹ䭉䈟ᡰ䙐ᡀⲴǄ

S4 ㌫㔏ᆹޘ䬮

www.PLCworld.cn
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ҼҼҼҼǃǃǃǃ ᡻ࣘ᫽㓥ᵪಘӪ᡻ࣘ᫽㓥ᵪಘӪ᡻ࣘ᫽㓥ᵪಘӪ᡻ࣘ᫽㓥ᵪಘӪ

֯ࣘ㻵㖞֯ࣘ㻵㖞֯ࣘ㻵㖞֯ࣘ㻵㖞˖̟̟̟

• 㠚ࣘ⁑ᔿлн㾱᤹֯ࣘ㻵㖞Ǆ

• ᡻ࣘ⁑ᔿлˈ֯ࣘ㻵㖞ᴹйњս㖞Ǆ

• 䎧࿻Ѫ“0”ˈᵪಘӪ傜䗮нк⭥Ǆ

• ѝ䰤Ѫ“度”ˈᵪಘӪ傜䗮к⭥Ǆ

• ᴰ㓸Ѫ“0”ˈᵪಘӪ傜䗮нк⭥Ǆ

度密 ሶ᫽֌⁑ᔿ䘹ᤙಘ㖞Ҿ᡻ࣘ߿䙏⁑ᔿǄ

必密 ᦒ㠣᫽㓥デਓǄ࠷

www.PLCworld.cn
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情密 Ựḕ䘀ࣘ᧗ࡦ䭞ѝⲴ立ot集on un集t始 立ot集on typ釐 Ⲵ䇮㖞Ǆ

节n集t柄䘀ࣘঅݳˈᵪಘӪᡆཆ䖤Ǆᴰཊਟ᧗ޝࡦњཆ䖤Ǆ

的群满 ᇊѹѪᵪಘӪˈཆത䇮༷㠚ᡁᇊѹǄ

立ot集on˖䘀ࣘ㊫රǄ

种集n釐身黑˖ⴤ㓯䘀ࣘǄᵪಘӪᐕާုᘱнਈˈᵪಘӪ⋯඀ḷ䖤ⴤ㓯〫ࣘǄ

䘹ᤙн਼඀ḷ㌫ˈ〫ࣘᯩੁሶ᭩ਈǄ

群釐o黑集釐nt˖ᯩս䘀ࣘǄ

ᵪಘӪᐕާѝᗳ⛩˄腕点紧˅нਈˈᵪಘӪ⋯඀ḷ䖤䖜ࣘǄ

源x釐s善理黑oup度始必器˖অ䖤䘀ࣘǄ
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点oo黑量˖䘹ᤙ඀ḷ㌫Ǆ

菜o黑首量 བྷൠ඀ḷ㌫Ǆ

满身s釐 ส⹰඀ḷ㌫Ǆ

腕oo首 ᐕާ඀ḷ㌫Ǆ

菜o过面 ᐕԦ඀ḷ㌫Ǆ

腕oo首˖ᐕާ䘹ᤙǄ㠚ᡁᇊѹǄ

菜o过面˖ᐕԦ඀ḷ㌫䘹ᤙǄ㠚ᡁᇊѹǄ

看oyst集避题 首o避题˖᫽㓥ᵶᯩੁ䬱ᇊǄ

的n避黑釐骤釐nt身首˖䙏ᓖ䘹ᤙǄ

箱o善箱o骤身首 ↓ᑨ器

背骤身首首善ធ器

立釐量集u骤善ѝㅹ器

种身黑钮釐善ᘛ器

节s釐黑善⭘ᡧ㠚ᇊѹ器

慢密 䘹ᤙᡰ䴰Ⲵᓗḷ㌫˄点oo黑量˅Ǆ

ਣ䶒ᱟ 看oyst集避题 量集黑釐避t集on善᫽㓥ᵶ器᩷ࣘⲴᯩੁо 菜o黑首量 ᓗḷ㌫Ⲵ

ሩᓄޣ㌫Ǆ

ᵪಘӪਟԕᔪ・Ⲵᓗḷ㌫ᴹĀ菜o黑首量 ᓗḷ㌫”始Ā满身s釐 ᓗḷ㌫”始Ā腕oo首

ᓗḷ㌫” ˈĀ菜o过面 ᐕԦ඀ḷ㌫āˈĀ菜集黑st 㞅඀ḷ㌫āㅹǄ

ަ⴨ӂޣ㌫ྲл˖

 Wobj coordinates

Wrist coordinates
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菜o黑首量 ᓗḷ㌫˖

满身s釐 ᓗḷ㌫˖

腕oo首 ᓗḷ㌫˖

䘹ᤙᵪಘӪᡰᆹ㻵Ⲵᐕ˄ཀྵ˅ާ˄腕oo首˅Ǆ

ྲ᷌㾱ԕ 腕点紧善腕oo首 点ont黑o首 紧o集nt器Ѫѝᗳ᯻䖜ˈަ᫽㓥ᯩੁѪǄ

ྲ᷌㾱䘋㹼অ䖤᫽㓥ˈަ᫽㓥ᯩੁѪ
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ㅜഋㄐㅜഋㄐㅜഋㄐㅜഋㄐ 㠚ࣘ⭏ӗ᫽㓥㠚ࣘ⭏ӗ᫽㓥㠚ࣘ⭏ӗ᫽㓥㠚ࣘ⭏ӗ᫽㓥

ааааǃǃǃǃᔰᵪк⭥ᔰᵪк⭥ᔰᵪк⭥ᔰᵪк⭥ˈ̍̍̍ሶ᫽֌⁑ᔿ䘹ᤙಘ㖞Ҿ߿䙏᡻ࣘ⁑ᔿሶ᫽֌⁑ᔿ䘹ᤙಘ㖞Ҿ߿䙏᡻ࣘ⁑ᔿሶ᫽֌⁑ᔿ䘹ᤙಘ㖞Ҿ߿䙏᡻ࣘ⁑ᔿሶ᫽֌⁑ᔿ䘹ᤙಘ㖞Ҿ߿䙏᡻ࣘ⁑ᔿǄǄǄǄ

ҼҼҼҼǃǃǃǃ䈳ޕ〻ᒿ䈳ޕ〻ᒿ䈳ޕ〻ᒿ䈳ޕ〻ᒿ

群源紧的然群源紧的然群源紧的然群源紧的然 䈝䀰ᡰ㕆߉Ⲵㆰঅ〻ᒿ䜭ᱟ⭡йњᴰสᵜⲴ䜘࠶㓴ᡀ䈝䀰ᡰ㕆߉Ⲵㆰঅ〻ᒿ䜭ᱟ⭡йњᴰสᵜⲴ䜘࠶㓴ᡀ䈝䀰ᡰ㕆߉Ⲵㆰঅ〻ᒿ䜭ᱟ⭡йњᴰสᵜⲴ䜘࠶㓴ᡀ䈝䀰ᡰ㕆߉Ⲵㆰঅ〻ᒿ䜭ᱟ⭡йњᴰสᵜⲴ䜘࠶㓴ᡀǄǄǄǄ

紧黑o钮黑身骤˖ 〻ᒿǄ

立身集n 黑out集n釐˖ ѫ〻ᒿˈѫ〻ᒿᗵнਟቁᒦᙫᱟ〻ᒿᢗ㹼Ⲵ䎧⛩Ǆ

背u过黑out集n釐柄 ᆀ〻ᒿǄ

紧黑o钮黑身骤 量身t身柄 〻ᒿѝᡰ֯⭘ⲴᮠᦞǄ

ԕл࡙⭘㌫㔏⻱ⴈԕл࡙⭘㌫㔏⻱ⴈԕл࡙⭘㌫㔏⻱ⴈԕл࡙⭘㌫㔏⻱ⴈĀĀĀĀ点ont黑o首首釐黑p身黑骤釐nt釐黑s点ont黑o首首釐黑p身黑骤釐nt釐黑s点ont黑o首首釐黑p身黑骤釐nt釐黑s点ont黑o首首釐黑p身黑骤釐nt釐黑s”ѝѝѝѝ始规然釐骤o始规然釐骤o始规然釐骤o始规然釐骤o ⴞᖅлⲴ㓳Ґ〻ⴞᖅлⲴ㓳Ґ〻ⴞᖅлⲴ㓳Ґ〻ⴞᖅлⲴ㓳Ґ〻

ᒿᒿᒿᒿĀĀĀĀ状x釐黑避集s釐密p黑钮状x釐黑避集s釐密p黑钮状x釐黑避集s釐密p黑钮状x釐黑避集s釐密p黑钮”始始始始䈤᰾ྲօ䈳ޕ〻ᒿ䈤᰾ྲօ䈳ޕ〻ᒿ䈤᰾ྲօ䈳ޕ〻ᒿ䈤᰾ྲօ䈳ޕ〻ᒿǄǄǄǄ

度密 ᦒ㠣㕆〻デਓǄ࠷

ᆈѝ⋑ᴹ〻ᒿˈቡՊᱮ⽪ԕлデਓǄ޵᷌ྲ

必密 ሶ⻱ⴈᨂ ⴈ傡ࣘ⻱ޕ

ಘǄ

情密 ᤹л 环集首釐 㨌অ䭞ᒦ䘹ᤙ

www.PLCworld.cn



ABB ENGINEERING (SHANG HAI) S4C IRBสᵜ᫽֌ษ䇝᡻޼

----------------------------------------------------------------------------------------------------------------

ㅜ 22亥

度密精p釐n 䘹亩Ǆ

慢密 ㌫㔏ሶᱮ⽪ԕлデਓˈਟԕ䙊䗷节n集t ࣏㜭䭞൘⻱ⴈ傡ࣘಘ઼群源立 傡

ࣘಘѝ࠷ᦒԕ᢮ࡠᡰ䴰〻ᒿǄ

拉密 㓿Პ䙊Ⲵⴞᖅ᫽֌᢮ࡠᒦ䘹ᤙྭ〻ᒿਾ᤹精磁 ࣏㜭䭞ˈণ䈳ޕ〻ᒿˈ

䈳ޕᰦᵪಘӪ᫽֌㌫㔏਼ᰦ䘋㹼〻ᒿⲴ䈝⌅Ựḕ઼㕆䈁ˈሩᴹ䭉䈟Ⲵ

〻ᒿՊ㔉ࠪ⴨ᓄⲴؑ᚟Ǆṩᦞ㌫㔏⡸ᵜⲴн਼ˈл䶒Ⲵデਓਟ㜭Պ䐣

䗷Ǆ

控密 ᇩǄ޵എ䖖䭞ণՊᱮ⽪〻ᒿ᤹޽

www.PLCworld.cn
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ййййǃǃǃǃ੟ࣘ〻ᒿ੟ࣘ〻ᒿ੟ࣘ〻ᒿ੟ࣘ〻ᒿ

度密 ྲ᷌ᖃࡽᱟ൘ަᆳデਓⲴˈ䈧⭘デਓ䭞࠷ᦒࡠ㕆〻デਓǄ

必密 ᤹ 腕釐st ࣏㜭䭞ˈ䘋ޕ㕆〻⍻䈅デਓǄ

情密 紧紧˄〻ᒿ䘀㹼ᤷ䪸˅㠣ޣ䟽㾱ˈᆳᤷ⽪ࠪаᰖ੟ࣘ〻ᒿˈ〻ᒿሶӾଚ䟼

䎧ᢗ㹼Ǆ

背t身黑t˖䘎㔝ᢗ㹼〻ᒿǄ

环菜然˖অ↕↓ੁᢗ㹼〻ᒿǄ

满菜然˖অ↕䘶ੁᢗ㹼〻ᒿǄ

的nst黑姿每˖࠷ᦒࡠ㕆〻㕆߉デਓǄ

慢密 ࡙⭘ሬ㡚䭞ѝⲴ 种集st 䭞࠷ᦒࡠデਓⲴкॺ䜘ˈᴤ᭩〻ᒿ⍻䈅ᰦⲴᵪಘӪ

䘀ࣘ䙏ᓖ˄ԕⲮ࠶∄㺘⽪˅Ǆ

www.PLCworld.cn
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拉密 ᤹л֯㜭ಘн᭮ˈ᤹޽л 背t身黑t ᡆ 环菜然 ࣏㜭䭞ণਟ䘀㹼〻ᒿǄ

ഋഋഋഋǃǃǃǃڌ→〻ᒿڌ→〻ᒿڌ→〻ᒿڌ→〻ᒿ

• ᤹лڌ→䭞ণڌ→〻ᒿⲴ䘀㹼ˈ⌘᜿˖↓ᑨᛵߥлᓄ䈕⭘䘉⿽ᯩ⌅ڌ→〻

ᒿⲴ䘀㹼ˈн㾱䶐䟺᭮֯㜭ಘᕪ㹼㓸→䘀㹼Ǆ

www.PLCworld.cn
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ӄӄӄӄǃǃǃǃ㠚ࣘ䘀㹼㠚ࣘ䘀㹼㠚ࣘ䘀㹼㠚ࣘ䘀㹼

度密 ሶ᫽֌⁑ᔿ䘹ᤙಘ㖞Ҿ㠚ࣘ⁑ᔿǄ

必密 ᤹л 精磁 ࣏㜭䭞䘋ޕ⭏ӗデਓǄ

紧黑o钮黑身骤 n身骤釐˖ 〻ᒿ਽Ǆ

群out集n釐 n身骤釐˖ ᆀ〻ᒿ਽Ǆ

紧黑o钮黑身骤 po集nt釐黑˖ 〻ᒿ䘀㹼ᤷ䪸Ǆ

情密 ᤹л᫽֌ⴈкⲴĀ立精腕精群 精箱ā᤹䫞ˈԔ傜䗮к⭥Ǆ

慢密 ᤹л 背t身黑t ᡆ 环菜然 ࣏㜭䭞ণਟ䘀㹼〻ᒿǄ

www.PLCworld.cn
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ǃǃǃǃ䭉䈟ؑ᚟䭉䈟ؑ᚟䭉䈟ؑ᚟䭉䈟ؑ᚟ޝޝޝޝ

•••• ᰐ䇪օᰦօ⿽䭉䈟ᰐ䇪օᰦօ⿽䭉䈟ᰐ䇪օᰦօ⿽䭉䈟ᰐ䇪օᰦօ⿽䭉䈟ˈ̍̍̍аᰖਁ⭏аᰖਁ⭏аᰖਁ⭏аᰖਁ⭏ˈ̍̍̍㌫㔏Պ・ণᕩࠪ䭉䈟ؑ᚟デਓ㌫㔏Պ・ণᕩࠪ䭉䈟ؑ᚟デਓ㌫㔏Պ・ণᕩࠪ䭉䈟ؑ᚟デਓ㌫㔏Պ・ণᕩࠪ䭉䈟ؑ᚟デਓǄǄǄǄ

状黑黑o黑 避o量釐 nu骤过釐黑˖ ሩᓄ⇿њ䭉䈟㌫㔏㔉ࠪⲴୟаⲴ䭉䈟ԓ⸱Ǆ

点身t釐钮o黑y of 釐黑黑o黑˖ 䭉䈟㊫ࡕǄ

群釐身son fo黑 釐黑黑o黑˖ 䭉䈟ਁ⭏Ⲵ৏ഐǄ

立釐ss身钮釐 首o钮˖ 䇠ᖅ䭉䈟ਁ⭏Ⲵᰦ䰤ˈㆰঅⲴ৏ഐǄ

᤹л 点长釐避题 ࣏㜭䭞䘈㜭ⴻࡠ㌫㔏ᨀ׋Ⲵᧂ䲔䈕䭉䈟Ⲵᯩ⌅઼ᔪ䇞Ǆ

ггггǃǃǃǃޣᵪޣᵪޣᵪޣᵪ

⌘᜿⌘᜿⌘᜿⌘᜿˖̟̟̟ᵪಘӪᡰᴹⲴ䗃ࠪؑਧ䜭Պഐޣᵪ㘼⎸ཡᵪಘӪᡰᴹⲴ䗃ࠪؑਧ䜭Պഐޣᵪ㘼⎸ཡᵪಘӪᡰᴹⲴ䗃ࠪؑਧ䜭Պഐޣᵪ㘼⎸ཡᵪಘӪᡰᴹⲴ䗃ࠪؑਧ䜭Պഐޣᵪ㘼⎸ཡˈ̍̍̍ཀྵާкⲴᐕԦਟ㜭ཀྵާкⲴᐕԦਟ㜭ཀྵާкⲴᐕԦਟ㜭ཀྵާкⲴᐕԦਟ㜭

ഐ↔㘼ᦹлᶕഐ↔㘼ᦹлᶕഐ↔㘼ᦹлᶕഐ↔㘼ᦹлᶕǄǄǄǄ

度密 俆ڌݸ→〻ᒿⲴ䘀㹼Ǆ

必密 ❦ਾ᯻䖜ѫ⭥Ⓚᔰޣ⭡度姿0ˈ࠷ᯝ 情旋0范 Ǆ࣋ޕ

ᔪ䇞ᔪ䇞ᔪ䇞ᔪ䇞˖̟̟̟䲔䶎ڌ⭥н㾱ޣᵪ䲔䶎ڌ⭥н㾱ޣᵪ䲔䶎ڌ⭥н㾱ޣᵪ䲔䶎ڌ⭥н㾱ޣᵪˈ̍̍̍䘉ṧ㜭؍䇱ਾ༷⭥⊐Ⲵሯભ䘉ṧ㜭؍䇱ਾ༷⭥⊐Ⲵሯભ䘉ṧ㜭؍䇱ਾ༷⭥⊐Ⲵሯભ䘉ṧ㜭؍䇱ਾ༷⭥⊐ⲴሯભǄǄǄǄ
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ㅜӄㄐㅜӄㄐㅜӄㄐㅜӄㄐ ᇊѹᐕާѝᗳ⛩ᇊѹᐕާѝᗳ⛩ᇊѹᐕާѝᗳ⛩ᇊѹᐕާѝᗳ⛩˄˄˄˄腕点紧腕点紧腕点紧腕点紧˅˅˅˅

ааааǃǃǃǃᐕާѝᗳ⛩ᐕާѝᗳ⛩ᐕާѝᗳ⛩ᐕާѝᗳ⛩善腕oo首善腕oo首善腕oo首善腕oo首 点釐nt釐黑点釐nt釐黑点釐nt釐黑点釐nt釐黑 紧o集nt器紧o集nt器紧o集nt器紧o集nt器

ᵪಘӪ〫ࣘᱟ䙊䗷ᐕާ඀ḷ㌫਼ᐕԦ඀ḷ㌫䙊䗷⸙䱥䇑㇇ᶕ⺞ᇊǄᡰԕ

腕点紧 ᱟᵪಘӪ䶎ᑨ䟽㾱Ⲵањ⧟㢲Ǆ

腕点紧腕点紧腕点紧腕点紧 ൘ԕл൪ਸ䴰㾱䟽ᯠᇊѹ൘ԕл൪ਸ䴰㾱䟽ᯠᇊѹ൘ԕл൪ਸ䴰㾱䟽ᯠᇊѹ൘ԕл൪ਸ䴰㾱䟽ᯠᇊѹ

度密 ᐕާ䟽ᯠᆹ㻵Ǆ

必密 ᴤᦒᐕާǄ

情密 ᐕާ֯⭘ਾࠪ⧠䘀ࣘ䈟ᐞǄ

ҼҼҼҼǃǃǃǃᇊѹᇊѹᇊѹᇊѹ 腕点紧腕点紧腕点紧腕点紧 ᯩ⌅ᯩ⌅ᯩ⌅ᯩ⌅˖̟̟̟

度密 俆ݸ൘ᵪಘӪᐕ֌㤳ത᢮ањ䶎ᑨ㋮⺞Ⲵപᇊ⛩֌৲㘳⛩Ǆ

必密 ൘ᐕާк᢮ањ৲㘳⛩˄ᴰྭ൘ᐕާѝᗳ˅Ǆ޽

情密 ᫽㓥ᐕާкⲴ৲㘳⛩ԕᴰቁഋ⿽н਼Ⲵုᘱቭਟ㜭᧕䘁പᇊ৲㘳Ǆ

慢密 ᵪಘӪ䙊䗷ഋ㓴䀓Ⲵ䇑㇇ˈ ᗇࠪ 腕点紧 ඀ḷǄ

慢 ⛩⌅˖н᭩ਈ඀ḷᯩੁˈਚ䖜ᦒ඀ḷ㌫ս㖞Ǆ

拉 ⛩⌅˖ㅜӄ⛩䘀ࣘᯩੁѪ螺 䖤ᯩੁǄ

控 ⛩⌅˖ㅜӄ⛩䘀ࣘᯩੁѪX 䖤ᯩੁǄ

ㅜޝ⛩䘀ࣘᯩੁѪ螺 䖤ᯩੁǄ
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• а㡜ᛵߥлˈᴰྭ֯⭘ޝ⛩⌅ᇊѹǄ

• ✺᧕ᵪಘӪᗵ享⭘ޝ⛩⌅ᇊѹǄ

• ѪҶ᫽֌ᯩׯˈㅜഋ⛩ᴰྭ඲ⴤᇊѹǄ

•••• 腕点紧 а㡜ᇊѹ൘ 节背状群 ⁑ඇѝˈ֯ᡰᴹ〻ᒿޡӛǄ

ййййǃǃǃǃᇊѹᇊѹᇊѹᇊѹ 腕点紧腕点紧腕点紧腕点紧 ↕僔↕僔↕僔↕僔˖̟̟̟

度密 㕆〻デਓ属环集首釐属箱釐w ᡆ 精p釐n

必密 属范的状菜属立o量u首釐s属节背状群属എ䖖

情密 属范的状菜属然身t身typ釐属too首量身t釐属എ䖖

慢密 属箱釐w属എ䖖属䗃ޕᐕާ਽属精磁属എ䖖

拉密 属骤身ss˄ᇊѹᐕާ䟽䟿ˈ磁钮Ǆਚवᤜᐕާ䟽䟿ˈнवᤜᐕԦ䟽䟿˅属精磁

控密 属背p釐避集身首属然釐f集n釐 点oo黑量密密密密密属എ䖖

操密 属࠷ᦒ䭞属䘹ᤙᇊѹᯩ⌅˄控紧o集nt˅属精磁

旋密 属᫽֌ᵪಘӪ 立o量集fy属精磁
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ㅜޝㄐㅜޝㄐㅜޝㄐㅜޝㄐǃǃǃǃ᮷Ԧ㇑⨶᮷Ԧ㇑⨶᮷Ԧ㇑⨶᮷Ԧ㇑⨶

аǃᢃᔰ᮷Ԧ㇑⨶デਓ˖

൘ 必拉0骤骤属s ᡻ࣘ⣦ᘱл属ަԆデਓ属 环集首釐 立身n钮釐黑属എ䖖ˈࠪ⧠᮷Ԧ㇑⨶デਓ

然集黑釐避to黑y ᆀⴞᖅ

紧黑o钮黑身骤 〻ᒿ

紧黑o钮黑身骤 立o量u釐首 ⁑ඇ

节p ֯ቿᒅഎࡠкаቲᆀⴞᖅ

ҼҼҼҼǃǃǃǃ Ṭᔿॆ⻱ⴈṬᔿॆ⻱ⴈṬᔿॆ⻱ⴈṬᔿॆ⻱ⴈ˖̟̟̟

᮷ ᵜ 㕆 䗁 デ ਓ

度密 ൘ 必拉0骤骤属s ᡻ࣘ⣦ᘱл属ަԆデਓ属环集首釐立身n身钮釐黑属精pt集ons属环o黑骤身t属എ䖖
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必密 属˄࠷ᦒ䭞属ᇊѹ਽〠属精磁属࠷ᦒ䭞属˅䘹ᤙṬᔿॆ⻱ⴈf首p度属精磁

• 环o黑骤身t аᕐⴈ⡷䴰а࠶䫏ˈ⌘᜿н㾱环o黑骤身t 黑身骤度量集s题Ǆ

情密 ࡐ⭘ˈ䭉䈟ޕ਽〠ˈ䗃ޕ᮷ᵜ㕆䗁デਓˈਟ䗃ޕᦒ䭞ˈഎ䖖䭞ਾˈ䘋࠷᤹

䲔䭞ࡐ䲔ˈ䗃ޕᆼ∅᤹精磁 䭞Ǆ

• 点身n避釐首 䭞ሿᗳ֯⭘ˈՊ㠚ࣘ࠷ᦒࡽࡠањデਓˈ䙐ᡀⲭ䗃ޕǄ

ййййǃǃǃǃᔪ・ᆀⴞᖅᔪ・ᆀⴞᖅᔪ・ᆀⴞᖅᔪ・ᆀⴞᖅ˖̟̟̟

度密 ൘ 必拉0骤骤属s ᡻ࣘ⣦ᘱл属ަԆデਓ属环集首釐立身n钮釐黑属

必密 䘹ᤙᡰᔪᆀⴞᖅս㖞属环集首釐属箱釐w然集黑釐避to黑y属എ䖖属എ䖖属

情密 䗃ޕᆀⴞᖅ਽〠属精磁属精磁

 子 目 录

 程 序  程 序

 子 目 录  程 序

 子 目 录  程 序

 根 目 录

ഋഋഋഋǃǃǃǃ点opy点opy点opy点opy˖̟̟̟善善善善༽ࡦањ᮷Ԧᡆᮤњᆀⴞᖅ༽ࡦањ᮷Ԧᡆᮤњᆀⴞᖅ༽ࡦањ᮷Ԧᡆᮤњᆀⴞᖅ༽ࡦањ᮷Ԧᡆᮤњᆀⴞᖅˈ̍̍̍ᒦфਟᴤ᭩਽ᆇᒦфਟᴤ᭩਽ᆇᒦфਟᴤ᭩਽ᆇᒦфਟᴤ᭩਽ᆇ器器器器

度密 ൘ 必拉0骤骤属s ᡻ࣘ⣦ᘱл属ަԆデਓ属环集首釐立身n钮釐黑属

必密 ⺞ᇊᡰ㾱ᴤ᭩Ⲵ〻ᒿ਽ᡆᆀⴞᖅ਽属环集首釐属点opy属എ䖖属

情密 ᦒ䭞˅属࠷᮷Ԧ਽属精磁属精磁属ޕᦒ䭞属എ䖖属എ䖖属䗃࠷

慢密 节箱的腕 䘹ᤙᆈۘঅݳ属⺞ᇊ䐟ᖴ属精磁

ӄӄӄӄǃǃǃǃ立ov釐立ov釐立ov釐立ov釐˖̟̟̟善善善善〫ࣘањ᮷Ԧᡆᮤњᆀⴞᖅ〫ࣘањ᮷Ԧᡆᮤњᆀⴞᖅ〫ࣘањ᮷Ԧᡆᮤњᆀⴞᖅ〫ࣘањ᮷Ԧᡆᮤњᆀⴞᖅˈ̍̍̍ᒦфਟᴤ᭩਽ᆇᒦфਟᴤ᭩਽ᆇᒦфਟᴤ᭩਽ᆇᒦфਟᴤ᭩਽ᆇ器器器器

度密 ൘ 必拉0骤骤属s ᡻ࣘ⣦ᘱл属ަԆデਓ属环集首釐立身n钮釐黑属

必密 ⺞ᇊᡰ㾱ᴤ᭩Ⲵ〻ᒿ਽ᡆᆀⴞᖅ਽属环集首釐属立ov釐属എ䖖属

情密 ᦒ䭞属࠷ᯠ਽属精磁属精磁属ޕᦒ䭞属എ䖖属എ䖖属䗃࠷

慢密 节箱的腕 䘹ᤙᆈۘঅݳ属⺞ᇊ䐟ᖴ属精磁

ǃǃǃǃ群釐骤身n釐群釐骤身n釐群釐骤身n釐群釐骤身n釐˖̟̟̟善善善善ᴤ᭩᮷Ԧᡆᆀⴞᖅ਽〠ᴤ᭩᮷Ԧᡆᆀⴞᖅ਽〠ᴤ᭩᮷Ԧᡆᆀⴞᖅ਽〠ᴤ᭩᮷Ԧᡆᆀⴞᖅ਽〠器器器器ޝޝޝޝ
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度密 ൘ 必拉0骤骤属s ᡻ࣘ⣦ᘱл属ަԆデਓ属环集首釐立身n钮釐黑属

必密 ⺞ᇊᡰ㾱ᴤ᭩Ⲵ〻ᒿ਽ᡆᆀⴞᖅ਽属环集首釐属群釐n身骤釐属എ䖖属എ䖖属

情密 䗃ޕᯠ਽属精磁属精磁

ггггǃǃǃǃ然釐首釐t釐然釐首釐t釐然釐首釐t釐然釐首釐t釐˖̟̟̟善善善善ࡐ䲔ањ᮷Ԧᡆᮤњᆀⴞᖅࡐ䲔ањ᮷Ԧᡆᮤњᆀⴞᖅࡐ䲔ањ᮷Ԧᡆᮤњᆀⴞᖅࡐ䲔ањ᮷Ԧᡆᮤњᆀⴞᖅ器器器器

度密 ൘ 必拉0骤骤属s ᡻ࣘ⣦ᘱл属ަԆデਓ属环集首釐立身n钮釐黑属

必密 ⺞ᇊᡰ㾱ࡐ䲔Ⲵ〻ᒿ਽ᡆᆀⴞᖅ਽属然釐首釐t釐 䭞属精磁
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ㅜгㄐㅜгㄐㅜгㄐㅜгㄐ 㕆〻о⍻䈅㕆〻о⍻䈅㕆〻о⍻䈅㕆〻о⍻䈅

ааааǃǃǃǃ〻ᒿⲴ㓴ᡀ〻ᒿⲴ㓴ᡀ〻ᒿⲴ㓴ᡀ〻ᒿⲴ㓴ᡀ˖̟̟̟

ᓄ⭘〻ᒿᱟ⭡йњн਼䜘࠶㓴ᡀ˖

度密 ањѫ〻ᒿǄ

必密 њᆀ〻ᒿ˄ֻ㹼〻ᒿ˅Ǆࠐ

情密 〻ᒿᮠᦞǄ

䲔↔ѻཆˈ〻ᒿۘᆈಘ䘈वᤜ㌫㔏⁑ඇǄ节背状群 ⁑ඇо 满源背状 ⁑ඇ൘ᵪಘ

Ӫߧ੟ࣘਾ㠚ࣘ⭏ᡀǄ
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ҼҼҼҼǃǃǃǃ㕆〻デਓ㕆〻デਓ㕆〻デਓ㕆〻デਓ˖̟̟̟

度密度密度密度密 环集首釐环集首釐环集首釐环集首釐

精p釐n ᢃᔰањ⧠ᴹ᮷ԦǄ

箱釐w ᯠᔪањ〻ᒿǄ

背身v釐 p黑o钮黑身骤 ᆈۘᴤ᭩ਾⲴ⧠ᴹ〻ᒿǄ

背身v釐 p黑o钮黑身骤 身s ᆈۘањᯠ〻ᒿǄ

紧黑集nt 密密密密密密 ᢃঠ〻ᒿǄ

紧黑釐f釐n避釐 ᇊѹ⭘ᡧॆᤷԔ䳶Ǆ

点长釐避题 p黑o钮黑身骤 Ự傼〻ᒿǄݹḷՊᨀ⽪Ǆ

点首os釐 ൘ᐕ֌޵ᆈѝޣ䰝〻ᒿǄ

背身v釐 骤o量u釐首 ᆈۘᴤ᭩ਾⲴ⧠ᴹ⁑ඇǄ൘立o量u釐首 デਓ˅

背身v釐 骤o量u釐首 身s ᆈۘањᯠ⁑ඇǄ˄൘立o量u釐首 デਓ˅

• ᢃᔰањ⧠ᴹ᮷Ԧ˖

㕆〻デਓ属环集首釐属精p釐n属എ䖖属䘹ᤙ᮷Ԧ属精磁属䘋ޕᤷԔ㕆䗁デਓǄ

• ᯠᔪањ〻ᒿ˖

㕆〻デਓ属环集首釐属箱釐w属എ䖖属䘋ޕ᮷Ԧ㕆䗁デਓˈ䗃ޕ᮷Ԧ਽属精磁属䘋ޕᤷԔ

㕆䗁デਓǄ
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必密必密必密必密 状量集t状量集t状量集t状量集t

点ut Ǆ⌘᜿ਟ㜭ђཡᤷԔǄ࠷࢚

点opy Ǆࡦ༼

紧身st釐 ㋈䍤ˈሶ࢚࠷ᡆ༽ࡦⲴᤷԔ㋈䍤Ǆ

理o to top ሶݹḷ〫㠣亦ㄟǄ

理o to 过utto骤 ሶݹḷ〫㠣ᵛㄟǄ

立身黑题 ᇊѹаඇˈ⎲唁䜘࠶Ǆ

点长身n钮釐 s釐首o避t釐量 սᢃഎ䖖Ǆࡠ᭩ᤷԔǄਟⴤ᧕䘹؞

背长ow v身首u釐 䗃ޕᮠᦞǄਟⴤ᧕䘹ࡠսᢃഎ䖖Ǆ

立o量pos ᭩ᵪಘӪս㖞Ǆ࣏㜭䭞кᴹǄ؞

背釐身黑避长 密密密密密密 ራ᢮ᤷԔˈ〻ᒿ༽ᵲᰦᖸᴹ⭘Ǆ

情密情密情密情密 ࣏㜭䭞࣏㜭䭞࣏㜭䭞࣏㜭䭞˖̟̟̟

点opyǃ紧身st釐ǃ立o量pos ൘ 状量集t ѝਟԕ᢮ࡠǄ

腕釐st Ѫ㕆〻о⍻䈅࠷ᦒ䭞Ǆ

的紧种长集量釐 Ѫ࠶ 的紧种度 о 的紧种必Ǆ

的紧种度 ѪᤷԔⴞᖅǄ

的紧种必 ѝᴹ 立ost 避o骤骤t度ǃ立ost 避o骤骤t必ǃ

立ost 避o骤骤t情 Ѫ⭘ᡧॆᇊѹᤷԔˈ൘环集首釐 紧黑釐f釐黑釐n避釐 ѝᇊѹǄ

ййййǃǃǃǃสᵜ䘀ࣘᤷԔสᵜ䘀ࣘᤷԔสᵜ䘀ࣘᤷԔสᵜ䘀ࣘᤷԔ˖̟̟̟

立ov釐种立ov釐种立ov釐种立ov釐种 p度p度p度p度ˈ̍̍̍v度00v度00v度00v度00ˈ̍̍̍z度0z度0z度0z度0ˈ̍̍̍too首度检too首度检too首度检too首度检

立ov釐 种柄 㓯ᙗ䘀ࣘǄ˄种集n釐身黑˅

立ov釐 看˖ޣ㢲䖤䘀ࣘǄ˄看o集nt˅

立ov釐 点˖ശઘ䘀ࣘǄ˄点集黑避u首身黑˅

p度柄 ⴞḷս㖞Ǆ

v度00柄 㿴ᇊ൘ᮠᦞѝⲴ䙏ᓖǄ

z度0柄 㿴ᇊ൘䖜ᕟ४ቪረǄ

too首度柄 ᐕާǄ˄腕点紧˅

൘ݹḷᤷ൘↔ᤷԔᰦˈᢃഎ䖖ˈ᤹޽精pt源黑钮 䭞ˈਟ䘹ᤙ৲ਈ䟿Ǆ

ǒ 规 点on避 Ǔ

ॿ֌䘀ࣘǄᵪಘӪᵚ〫ࣘ㠣ⴞḷ⛩ˈᐢ㓿ᔰ࿻ᢗ㹼лањᤷԔǄ

ǒ腕o 紧o集ntǓ
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൘䟷⭘ᯠᤷԔᰦˈⴞḷ⛩㠚ࣘ⭏ᡀ型Ǆ

ǒ规范Ǔ

ᇊѹ䙏ᓖ 骤骤属sǄ

ǒ规腕Ǔ

ᇊѹᰦ䰤 sǄн㇑䙏ᓖਚ㘳㲁ᰦ䰤Ǆ

ǒ规螺Ǔ

ᇊѹ䖜ᕟ४ቪረ 骤骤Ǆ

ǒ规菜o过面Ǔ

䟷⭘ᐕԦ㌫඀ḷ㌫㔏Ǆ

䙏ᓖ䘹ᤙ䙏ᓖ䘹ᤙ䙏ᓖ䘹ᤙ䙏ᓖ䘹ᤙ˖̟̟̟骤骤属s骤骤属s骤骤属s骤骤属s

• ሶݹḷ〫㠣䙏ᓖᮠᦞ༴ˈഎ䖖ˈ䘋ޕデਓǄ䘹ᤙᡰ䴰䙏ᓖ密

• v骤身x 䙏ᓖѪ v拉000始ਟ㠚ᇊѹ䙏ᓖǄ

• ᴰབྷਟᇊѹ㠣 v操000ˈնᵪಘӪᵚᗵ㜭䗮ࡠǄ

䖜ᕟ४ቪረ䘹ᤙ䖜ᕟ४ቪረ䘹ᤙ䖜ᕟ४ቪረ䘹ᤙ䖜ᕟ४ቪረ䘹ᤙ˖̟̟̟骤骤骤骤骤骤骤骤

• ሶݹḷ〫㠣䖜ᕟ४ቪረᮠᦞ༴ˈഎ䖖ˈ䘋ޕデਓǄ

• 䘹ᤙᡰ䴰䖜ᕟ४ቪረˈਟ㠚ᇊѹǄ

• f集n釐 ᤷᵪಘӪ 腕点紧 䗮ࡠⴞḷ⛩ˈ൘ⴞḷ⛩䙏ᓖ䱽Ѫ䴦ǄᵪಘӪࣘ֌ᴹڌ

亯ˈ✺᧕ᰦᗵ享⭘Ǆ

• zon釐 ᤷᵪಘӪ 腕点紧 н䗮ࡠⴞḷ⛩ˈᵪಘӪࣘ֌ശ━ǃ⍱⭵Ǆ
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ѪҶ㋮⺞⺞ᇊ p度ǃp必ǃp情ǃp慢 ⛩ˈਟԕ䟷⭘࠭ᮠoffsˈ৽侸ањ৲ਈ䟿Ǆ

offs善pˈxˈyˈz器ԓ㺘ањ⿫ p度 ⛩ X䖤ٿᐞ䟿Ѫ xˈ虑 䖤ٿᐞ䟿Ѫ yˈ螺䖤

ᐞ䟿Ѫٿ zⲴ⛩Ǆ

ሶݹḷ〫㠣ⴞḷ⛩ˈഎ䖖ˈ䘹ᤙ环un避ˈ䟷⭘࠷ᦒ䭞䘹ᤙᡰ⭘࠭ᮠǄ

立ov釐点立ov釐点立ov釐点立ov釐点 p度p度p度p度ˈ̍̍̍p必p必p必p必ˈ̍̍̍v度00v度00v度00v度00ˈ̍̍̍z度z度z度z度ˈ̍̍̍too首度检too首度检too首度检too首度检

P0

P1

P2
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• ⭫ањॺᖴѪ 旋0骤骤 Ⲵശ˖

立ov釐看 p0ˈv拉00ˈz度ˈtoo首度检

立ov釐种 offs善pˈ旋0ˈ0ˈ0器ˈv拉00ˈz度ˈtoo首度检

立ov釐点 offs善pˈ0ˈ旋0ˈ0器ˈoffs善pˈ姿旋0ˈ0ˈ0器ˈv拉00ˈz度ˈtoo首度检

立ov釐点 offs善pˈ0ˈ姿旋0ˈ0器ˈoffs善pˈ旋0ˈ0ˈ0器ˈv拉00ˈz度ˈtoo首度检

立ov釐看 p0ˈv拉00ˈz度ˈtoo首度检

ഋഋഋഋǃǃǃǃ䗃ޕ䗃ࠪ㗔ᤷԔ䗃ޕ䗃ࠪ㗔ᤷԔ䗃ޕ䗃ࠪ㗔ᤷԔ䗃ޕ䗃ࠪ㗔ᤷԔ˖̟̟̟

• 量o ᤷᵪಘӪ䗃ࠪؑਧǄ

• 量集 ᤷ䗃ޕᵪಘӪؑਧǄ

• 䗃ޕ䗃ࠪؑਧᴹє⿽⣦ᘱˈ度 Ѫ᧕䙊ˈ0 ѪᯝᔰǄ

背釐t背釐t背釐t背釐t 量o度检量o度检量o度检量o度检 ሶањ䗃ࠪؑਧ䍻٬Ѫሶањ䗃ࠪؑਧ䍻٬Ѫሶањ䗃ࠪؑਧ䍻٬Ѫሶањ䗃ࠪؑਧ䍻٬Ѫ 度度度度ǄǄǄǄ

群釐s釐t群釐s釐t群釐s釐t群釐s釐t 量o度检量o度检量o度检量o度检ሶањ䗃ࠪؑਧ䍻٬Ѫሶањ䗃ࠪؑਧ䍻٬Ѫሶањ䗃ࠪؑਧ䍻٬Ѫሶањ䗃ࠪؑਧ䍻٬Ѫ 0000ǄǄǄǄ

菜身集t菜身集t菜身集t菜身集t 然的然的然的然的 量集度属骤身xt集骤釐柄模拉属腕集骤釐f首身钮柄模f首身钮度检量集度属骤身xt集骤釐柄模拉属腕集骤釐f首身钮柄模f首身钮度检量集度属骤身xt集骤釐柄模拉属腕集骤釐f首身钮柄模f首身钮度检量集度属骤身xt集骤釐柄模拉属腕集骤釐f首身钮柄模f首身钮度检

ㅹᖵ䗃ؑޕਧ 然集度 ٬Ѫ 度ˈㅹᖵᰦ䰤Ѫ 拉 。ˈ拉 ᢗࡉ⴨ᓄؑਧࡠᗇ޵。

㹼лаਕᤷԔˈᒦሶf首身钮度 㖞Ѫ f首身s釐Ǆ

䎵䗷 拉。ᵚᗇࡠ⴨ᓄؑਧࡉሶf首身钮度 㖞Ѫ tu黑釐ˈнᢗ㹼л䶒ⲴᤷԔˈ

ᒦᱮ⽪⴨ᓄؑ᚟Ǆ

• ᴰབྷㅹᖵᰦ䰤অսѪ。ˈᴰབྷㅹᖵᰦ䰤Ѫӄ࠶䫏Ǆ

菜身集t菜身集t菜身集t菜身集t 节nt集首节nt集首节nt集首节nt集首 量集模度检量集模度检量集模度检量集模度检

ㅹᖵањ䗃ؑޕਧ٬Ѫ度ˈ᡽ᢗ㹼ла㹼ᤷԔǄ

ӄӄӄӄǃǃǃǃ䙊ؑᤷԔ䙊ؑᤷԔ䙊ؑᤷԔ䙊ؑᤷԔ˄˄˄˄Ӫᵪሩ䈍Ӫᵪሩ䈍Ӫᵪሩ䈍Ӫᵪሩ䈍˅˖˅˖˅˖˅˖

P
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腕紧腕紧腕紧腕紧 状群源背状检状群源背状检状群源背状检状群源背状检 ␵ቿᤷԔ␵ቿᤷԔ␵ቿᤷԔ␵ቿᤷԔǄǄǄǄ

腕紧腕紧腕紧腕紧 菜群的腕状菜群的腕状菜群的腕状菜群的腕状 Җ߉ᤷԔҖ߉ᤷԔҖ߉ᤷԔҖ߉ᤷԔǄǄǄǄ

腕紧腕紧腕紧腕紧 菜群的腕状菜群的腕状菜群的腕状菜群的腕状 “ 源满满源满满源满满源满满 ”检检检检 ᱮ⽪ᱮ⽪ᱮ⽪ᱮ⽪ 源满满源满满源满满源满满ǄǄǄǄ

腕紧腕紧腕紧腕紧 菜群的腕状菜群的腕状菜群的腕状菜群的腕状 源满满源满满源满满源满满˗̠̠̠ ᱮ⽪ᡰ䍻Ҿᱮ⽪ᡰ䍻Ҿᱮ⽪ᡰ䍻Ҿᱮ⽪ᡰ䍻Ҿ 源满满源满满源满满源满满 Ⲵ٬Ⲵ٬Ⲵ٬Ⲵ٬ǄǄǄǄ

腕紧腕紧腕紧腕紧 群釐身量群釐身量群釐身量群釐身量 nu骤nu骤nu骤nu骤 “黑釐钮度黑釐钮度黑釐钮度黑釐钮度āāāā检检检检

൘⽪ᮉᶯк䍻ҸᵪಘӪਈ䟿ᮠᦞǄ

菜身集t菜身集t菜身集t菜身集t 腕集骤釐腕集骤釐腕集骤釐腕集骤釐 情检情检情检情检

ㅹᖵаᯝᰦ䰤ˈ޽ᢗ㹼ла㹼ᤷԔǄᰦ䰤অսѪ。Ǆ

̟̟̟˖ǃǃǃǃ〻ᒿ⍱〻ᤷԔ〻ᒿ⍱〻ᤷԔ〻ᒿ⍱〻ᤷԔ〻ᒿ⍱〻ᤷԔޝޝޝޝ

的环的环的环的环 ᯝᢗ㹼ᤷԔǄǄǄǄࡔᯝᢗ㹼ᤷԔࡔᯝᢗ㹼ᤷԔࡔᯝᢗ㹼ᤷԔࡔ

的环 < 釐xp 每 腕畅状箱 ㅖਸ<釐xp每ᶑԦˈ

“ 虑釐s姿p身黑t ” ᢗ㹼“虑釐s姿p身黑t” ᤷԔǄ

状箱然的环

的环 < 釐xp 每 腕畅状箱 ㅖਸ<釐xp每ᶑԦˈ

“ 虑釐s姿p身黑t ” ᢗ㹼“虑釐s姿p身黑t”ᤷԔǄ

状种背状 нㅖਸ<釐xp每ᶑԦˈ

“ 箱ot姿p身黑t ” ᢗ㹼“箱ot姿p身黑t” ᤷԔǄ

状箱然的环

的环 < 釐xp度 每 腕畅状箱 ㅖਸ<釐xp度每ᶑԦˈ

“ 虑釐s姿p身黑t度 ” ᢗ㹼“虑釐s姿p身黑t度”ᤷԔǄ

状种背状的环 < 釐xp必 每 腕畅状箱 ㅖਸ<釐xp必每ᶑԦˈ

“ 虑釐s姿p身黑t必 ” ᢗ㹼“虑釐s姿p身黑t必”ᤷԔǄ

状种背状 нㅖਸ<釐xp度每ǃ<釐xp必每ᶑԦˈ

“ 箱ot姿p身黑t ” ᢗ㹼“箱ot姿p身黑t”ᤷԔǄ

状箱然的环

菜畅的种状菜畅的种状菜畅的种状菜畅的种状 ᗚ⧟㠣н┑䏣ᶑԦਾᗚ⧟㠣н┑䏣ᶑԦਾᗚ⧟㠣н┑䏣ᶑԦਾᗚ⧟㠣н┑䏣ᶑԦਾˈ̍̍̍ᢗ㹼ᢗ㹼ᢗ㹼ᢗ㹼 状箱然状箱然状箱然状箱然 菜畅的种状菜畅的种状菜畅的种状菜畅的种状 ԕлᤷԔԕлᤷԔԕлᤷԔԕлᤷԔǄǄǄǄ
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菜畅的种状 黑釐钮度< 拉 然精 ᗚ⧟㠣ㅖਸᶑԦ 黑釐钮度每 拉ˈ

黑釐钮度柄模黑釐钮度增度检 ᡽ᢗ㹼 状箱然菜畅的种状 ਾᤷԔǄ

状箱然菜畅的种状 ᓄ 䚯ݽ䘋ޕ↫ᗚ⧟Ǆ

ггггǃǃǃǃަԆᑨ⭘ᤷԔަԆᑨ⭘ᤷԔަԆᑨ⭘ᤷԔަԆᑨ⭘ᤷԔ˖̟̟̟

柄模 䍻٬ᤷԔǄ

源满满 柄模 拉检

源满满 柄模 黑釐钮度增黑釐钮情检

源满满 柄模 “ 菜状种点精立状 ”检

紧黑o避点身首首检䈳⭘ањֻ㹼〻ᒿᤷԔǄ

ǃǃǃǃ⍻䈅⍻䈅⍻䈅⍻䈅ޛޛޛޛ

度密度密度密度密 ᡻ࣘ߿䙏⣦ᘱ᡻ࣘ߿䙏⣦ᘱ᡻ࣘ߿䙏⣦ᘱ᡻ࣘ߿䙏⣦ᘱ属属属属㕆〻デਓ㕆〻デਓ㕆〻デਓ㕆〻デਓ属环集首釐属点长釐避题属环集首釐属点长釐避题属环集首釐属点长釐避题属环集首釐属点长釐避题 紧黑o钮黑身骤紧黑o钮黑身骤紧黑o钮黑身骤紧黑o钮黑身骤

• Ựḕ〻ᒿ䈝⌅

必密必密必密必密 㕆〻デਓ㕆〻デਓ㕆〻デਓ㕆〻デਓ属腕釐st属腕釐st属腕釐st属腕釐st

• ᦒ㠣〻ᒿ⍻䈅デਓ࠷
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背t身黑t ੟ࣘ〻ᒿˈᵪಘӪ᤹〻ᒿᤷԔ䘀㹼Ǆ

环菜然 ᵪಘӪ᤹〻ᒿᤷԔ亪ᒿੁࡽ䘀㹼ањᤷԔǄ

䙊䗷〻ᒿᤷ䪸оݹḷ⺞ᇊᖃࡽᤷԔ㹼Ǆ

满菜然 ᵪಘӪ᤹〻ᒿᤷԔ亪ᒿੁਾ䘀㹼ањᤷԔǄ

䙊䗷〻ᒿᤷ䪸оݹḷ⺞ᇊᖃࡽᤷԔ㹼Ǆ

立o量pos ᵪಘӪ䘀㹼ս㖞Ǆ↓؞

的nst黑每 ᦒ㠣ᤷԔデਓǄ࠷

情密情密情密情密 䘹ᤙ䘀㹼⁑ᔿ䘹ᤙ䘀㹼⁑ᔿ䘹ᤙ䘀㹼⁑ᔿ䘹ᤙ䘀㹼⁑ᔿ˖̟̟̟൘⍻䈅デਓ᤹࠷ᦒ䭞൘⍻䈅デਓ᤹࠷ᦒ䭞൘⍻䈅デਓ᤹࠷ᦒ䭞൘⍻䈅デਓ᤹࠷ᦒ䭞ǄǄǄǄ

• 点ont 䘎㔝䘀㹼ˈ〻ᒿᢗ㹼ᆼ∅ˈ㠚ࣘᗚ⧟ᢗ㹼Ǆ

• 点y避首釐 অ⅑䘀㹼ˈ〻ᒿᢗ㹼ᆼ∅ˈ㠚ࣘڌ→Ǆ

慢密慢密慢密慢密 䘹ᤙ䘀㹼䙏ᓖ䘹ᤙ䘀㹼䙏ᓖ䘹ᤙ䘀㹼䙏ᓖ䘹ᤙ䘀㹼䙏ᓖ˖̟̟̟

• 度00ˁѪ〻ᒿ޵ᇊ䙏ᓖᡆ必拉0 骤骤属sǄ

• ˉˁǃˇˁ൘ 度ˁ㠣 拉ˁѻ䰤ԕ 度ˁ䙂໎ᡆ䙂߿Ǆ

• ˉˁǃˇˁ൘ 拉ˁ㠣 度00ˁѻ䰤ԕ 拉ˁ䙂໎ᡆ䙂߿Ǆ

• 䘀㹼䙏ᓖ䈳ᮤਟ൘〻ᒿ䘀㹼ᰦ਼↕䘋㹼Ǆ

• ൘✺᧕ѝˈਚ᭩ਈオ㹼〻䙏ᓖˈ✺᧕䙏ᓖнਈǄ

拉密拉密拉密拉密 ᤹᤹᤹᤹ 背p釐避集身首属背p釐避集身首属背p釐避集身首属背p釐避集身首属立ov釐立ov釐立ov釐立ov釐……属属属属䘹ᤙ〻ᒿ⍻䈅䎧⛩䘹ᤙ〻ᒿ⍻䈅䎧⛩䘹ᤙ〻ᒿ⍻䈅䎧⛩䘹ᤙ〻ᒿ⍻䈅䎧⛩

• 紧紧 ĀǊāᤷ䪸善ᖵᢗ㹼ᤷԔ器

• 点ou黑s釐 器࠶ḷ善唁㢢㛼Ჟ䜘ݹ

控密控密控密控密 ⭥ᵪк⭥⭥ᵪк⭥⭥ᵪк⭥⭥ᵪк⭥善状n身过首釐器善状n身过首釐器善状n身过首釐器善状n身过首釐器属环菜然属环菜然属环菜然属环菜然 ᡆᡆᡆᡆ 背t身黑t背t身黑t背t身黑t背t身黑t ᔰ࿻〻ᒿ⍻䈅ᔰ࿻〻ᒿ⍻䈅ᔰ࿻〻ᒿ⍻䈅ᔰ࿻〻ᒿ⍻䈅ǄǄǄǄ

• ਟ䘹ᤙ 背p釐避集身首属s集骤u首身t釐属身量量 䘋㹼⭥ᵪᯝ⭥ᯩᔿ⍻䈅善ᵪಘӪнࣘ器

• ᵪಘӪሶ᤹〻ᒿ䘀㹼ˈ⌘᜿ᆹޘǄ

操密操密操密操密 ᐕ֌⛩ǄǄǄǄ↓؞⛩ᐕ֌↓؞⛩ᐕ֌↓؞⛩ᐕ֌↓؞

• ሶݹḷ〫ࣘࡠ䴰㾱؞↓Ⲵᐕ֌⛩к᤹ 立o量pos 䭞؞↓ᐕ֌⛩Ǆ

• ⌘᜿᫽֌デਓᡰ䘹Ⲵ腕oo首 ৺ 菜o过面 ᗵ享оᐕ֌⛩ᡰ൘ⲴᤷԔ㹼а㠤Ǆ

旋密旋密旋密旋密 䲔ањᤷԔ㹼ࡐ䲔ањᤷԔ㹼ࡐ䲔ањᤷԔ㹼ࡐ䲔ањᤷԔ㹼ࡐ

• ሶݹḷ〫㠣ᡰ㾱ࡐ䲔ⲴᤷԔ㹼属᤹ࡐ䲔䭞属⭘ 精磁 ⺞䇔Ǆ

普密普密普密普密 ໎࣐ањᤷԔ㹼໎࣐ањᤷԔ㹼໎࣐ањᤷԔ㹼໎࣐ањᤷԔ㹼

• ᤹ 的nst黑每䭞䘋ޕᤷԔデਓ属䘹ᤙᤷԔ属㻛䘹ᤙⲴᤷԔ⭏ᡀ൘ݹḷᡰᤷᤷ

Ԕ㹼Ⲵла㹼Ǆྲ᷌ݹḷ൘〻ᒿㅜа㹼Պࠪ⧠ањᨀ⽪デਓ䘹ᤙᯠᤷ

Ԕ⭏ᡀ൘〻ᒿㅜа㹼ᡆла㹼ˈ⭘精磁 ⺞䇔Ǆ

度0密度0密度0密度0密 䘀㹼↓⺞䘀㹼↓⺞䘀㹼↓⺞䘀㹼↓⺞ˈ᤹᤹᤹᤹̍̍̍ 背姿背top背姿背top背姿背top背姿背top 䭞ڌ→⍻䈅䭞ڌ→⍻䈅䭞ڌ→⍻䈅䭞ڌ→⍻䈅ǄǄǄǄ
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ㅜޛㄐㅜޛㄐㅜޛㄐㅜޛㄐ 䗃ޕо䗃ࠪ䗃ޕо䗃ࠪ䗃ޕо䗃ࠪ䗃ޕо䗃ࠪ

ааааǃǃǃǃ䗃ޕ䗃ࠪデਓ䗃ޕ䗃ࠪデਓ䗃ޕ䗃ࠪデਓ䗃ޕ䗃ࠪデਓ˖̟̟̟

• ൘䗃ޕ䗃ࠪデਓᡆ㕆〻デਓн㜭ᴤ᭩ᡆᇊѹ䗃ޕ䗃ࠪؑਧˈᡰᴹ᫽

֌ਚ㜭൘㌫㔏৲ᮠѝ䘋㹼Ǆ

• デਓᱮ⽪ᡰᴹ⭘ᡧؑਧˈሩ然精 ؑਧਟԕ᡻ࣘ⭘࣏㜭䭞䍻٬度 ᡆ 0Ǆ

ᖃ᡻ࣘ䍻٬ᰦᖃ᡻ࣘ䍻٬ᰦᖃ᡻ࣘ䍻٬ᰦᖃ᡻ࣘ䍻٬ᰦˈ̍̍̍оᵪಘӪ䝽ਸⲴཆത䇮༷ਟ㜭䘀ࣘоᵪಘӪ䝽ਸⲴཆത䇮༷ਟ㜭䘀ࣘоᵪಘӪ䝽ਸⲴཆത䇮༷ਟ㜭䘀ࣘоᵪಘӪ䝽ਸⲴཆത䇮༷ਟ㜭䘀ࣘˈ̍̍̍⌘᜿ᆹޘ⌘᜿ᆹޘ⌘᜿ᆹޘ⌘᜿ᆹޘʽ̔̔̔

ҼҼҼҼǃǃǃǃᇊѹᇊѹᇊѹᇊѹ 的属精的属精的属精的属精 ؑਧᶯؑਧᶯؑਧᶯؑਧᶯ˖̟̟̟

度密 ަԆデਓ属背yst釐骤 紧身黑身骤釐t釐黑s属എ䖖属

必密 腕op集避s属的精 背集钮n身首s属എ䖖属腕yp釐属的精 满o身黑量s属

情密 ⭘ 源量量 䭞ᇊѹᯠ 的精 ᶯᡆ⭘ࡐ䲔䭞ࡐ䲔属环集首釐属群釐st身黑t
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ййййǃǃǃǃᇊѹᡆᴤ᭩⭘ᡧؑਧᇊѹᡆᴤ᭩⭘ᡧؑਧᇊѹᡆᴤ᭩⭘ᡧؑਧᇊѹᡆᴤ᭩⭘ᡧؑਧ˖̟̟̟

度密 ަԆデਓ属背yst釐骤 紧身黑身骤釐t釐黑s属എ䖖属

必密 腕op集避s属的精 背集钮n身首s属എ䖖属

情密 腕yp釐属的精 满o身黑量s属ሶݹḷ〫㠣ᡰ䴰䗃ޕ䗃ࠪᶯ属എ䖖属

慢密 ⭘ 源量量 ໎࣐⭘ᡧؑਧ属⭘ࡐ䲔䭞ࡐ䲔⭘ᡧؑਧ属

拉密 ሶݹḷ〫㠣ᡰ䘹ؑਧ属എ䖖属ਟԕᴤ᭩ؑਧᮠᦞ˄ᇊѹؑਧ਽ㅹ˅属

控密 环集首釐属群釐st身黑t
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ㅜㅜㅜㅜҍҍҍҍㄐㄐㄐㄐ ㌫㔏㌫㔏㌫㔏㌫㔏༷ԭ৺༷ԭ৺༷ԭ৺༷ԭ৺ߧ੟ࣘߧ੟ࣘߧ੟ࣘߧ੟ࣘ

ааааǃǃǃǃ㌫㔏༷ԭ㌫㔏༷ԭ㌫㔏༷ԭ㌫㔏༷ԭ

㌫㔏༷ԭᱟᤷ㌫㔏䖟Ԧоᓄ⭘䖟ԦⲴ؍ᆈǄ

ᵪಘӪⲴ㌫㔏䖟Ԧ઼ᓄ⭘䖟Ԧ൷؍ᆈ൘䖟ⴈᡆᵪಘӪ群身骤度量集s题 кˈ䖟ⴈн

䘲Ҿ䮯ᰦ䰤؍ᆈᮠᦞˈᵪಘӪⲴḀӋ᭵䳌Պሬ㠤 群身骤度量集s题 кᮠᦞђཡǄ

•••• ㌫㔏઼ᓄ⭘䖟ԦⲴнᆼᮤሶ֯ᵪಘӪਁ⭏᭵䳌ਾⲴᚒ༽ॱ࠶ഠ䳮㌫㔏઼ᓄ⭘䖟ԦⲴнᆼᮤሶ֯ᵪಘӪਁ⭏᭵䳌ਾⲴᚒ༽ॱ࠶ഠ䳮㌫㔏઼ᓄ⭘䖟ԦⲴнᆼᮤሶ֯ᵪಘӪਁ⭏᭵䳌ਾⲴᚒ༽ॱ࠶ഠ䳮㌫㔏઼ᓄ⭘䖟ԦⲴнᆼᮤሶ֯ᵪಘӪਁ⭏᭵䳌ਾⲴᚒ༽ॱ࠶ഠ䳮ʽ̔̔̔

•••• аᇊ㾱᤹ԕл↕僔ྭڊ㌫㔏༷ԭаᇊ㾱᤹ԕл↕僔ྭڊ㌫㔏༷ԭаᇊ㾱᤹ԕл↕僔ྭڊ㌫㔏༷ԭаᇊ㾱᤹ԕл↕僔ྭڊ㌫㔏༷ԭ

���� 背慢背慢背慢背慢 ㌫㔏༷ԭⲴ޵ᇩ㌫㔏༷ԭⲴ޵ᇩ㌫㔏༷ԭⲴ޵ᇩ㌫㔏༷ԭⲴ޵ᇩ˖̟̟̟

度ǃ㌫㔏䖟Ԧ༷ԭ

•••• ᗇࡠ㌫㔏䖟Ԧᗇࡠ㌫㔏䖟Ԧᗇࡠ㌫㔏䖟Ԧᗇࡠ㌫㔏䖟Ԧ善满身s釐善满身s釐善满身s釐善满身s釐 菜身黑釐菜身黑釐菜身黑釐菜身黑釐 ㅹㅹㅹㅹ器器器器傜к䘋㹼㌫㔏䖟Ԧ༷ԭ傜к䘋㹼㌫㔏䖟Ԧ༷ԭ傜к䘋㹼㌫㔏䖟Ԧ༷ԭ傜к䘋㹼㌫㔏䖟Ԧ༷ԭǄǄǄǄ

• ൘ਟ䶐Ⲵ䇑㇇ᵪ⺜ⴈ઼䖟ⴈк਴༷ԭа྇Ǆ

• ቭਟ㜭н㾱֯⭘৏࿻ⴈ

必ǃᓄ⭘䖟Ԧ༷ԭ

•••• ⇿њᓄ⭘䖟Ԧ䈳䈅㔃ᶏਾ⇿њᓄ⭘䖟Ԧ䈳䈅㔃ᶏਾ⇿њᓄ⭘䖟Ԧ䈳䈅㔃ᶏਾ⇿њᓄ⭘䖟Ԧ䈳䈅㔃ᶏਾ始始始始⭘ᡧॆⲴа࠷ᮠᦞ䴰㾱༷ԭ⭘ᡧॆⲴа࠷ᮠᦞ䴰㾱༷ԭ⭘ᡧॆⲴа࠷ᮠᦞ䴰㾱༷ԭ⭘ᡧॆⲴа࠷ᮠᦞ䴰㾱༷ԭǄǄǄǄ

度器 ㌫㔏৲ᮠ༷ԭ˖善䴰ㅹᖵ 情0 。ᐖਣ器

� ަԆデਓ属背yst釐骤 紧身黑身骤釐t釐黑s属എ䖖属环集首釐属

� 背身v釐 身首首 身s属എ䖖属箱釐w 然集黑属精磁属精磁

必器㌫㔏⁑ඇ༷ԭ˖

� 㕆〻デਓ属范集釐w属立o量u首釐s属എ䖖属ሶݹḷ〫㠣⇿њ㌫㔏⁑ඇ属

� 善㤕ᐕ֌޵ᆈᰐ〻ᒿࡉ 环集首釐属箱釐w属䗃ޕ਽属精磁 䘋ޕ㕆〻デਓ属器

� 环集首釐属ሶݹḷ〫㠣“密密密”属ᱮ⽪“背身v釐立o量u首釐”ǃ“背身v釐 立o量u首釐 身s”属

� 䘹ᤙᨍ 背身v釐 立o量u首釐 身s”属䘹ᤙᆈۘঅݳ৺䐟ᖴ属精磁

� ᡰᴹ㌫㔏⁑ඇ䜭ᓄ䈕༷ԭǄ㌫㔏⁑ඇᱟᡰᴹ〻ᒿਟޡޜӛ⭘Ⲵオ

䰤ˈਟ㢲ⴱ޵ᆈˈ֯㕆〻ᯩׯǄᵪಘӪᐢᆹ㻵Ҷ满身s釐ǃ节s釐黑 Ҽњ

⁑ඇǄᡰᴹᵪಘӪޡ⭘Ⲵ৲ᮠᇊѹ൘满身s釐 ⁑ඇˈᡰᴹ⭘ᡧ䟷⭘Ⲵ

৲ᮠᇊѹ൘ 节s釐黑 ⁑ඇǄᵪಘӪ䘀ࣘ䖳ཊਟ໎࣐⁑ඇᮠ䟿Ǆ
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情器〻ᒿо 黑身骤度量集s题 ༷ԭ˖

� 㕆〻デਓ属环集首釐属s身v釐 p黑o钮黑身骤 〻ᒿࡽᆈᖃ؍

� ަԆデਓ属环集首釐 骤身n身钮釐黑属༷ԭᡰᴹ൘ 群源立 ⴈкⲴӗ૱〻ᒿо⁑ඇ

���� 背慢背慢背慢背慢点点点点 ㌫㔏༷ԭⲴ޵ᇩ㌫㔏༷ԭⲴ޵ᇩ㌫㔏༷ԭⲴ޵ᇩ㌫㔏༷ԭⲴ޵ᇩ˖̟̟̟

度ǃ㌫㔏䖟Ԧ༷ԭ

•••• ᗇࡠ㌫㔏䖟Ԧᗇࡠ㌫㔏䖟Ԧᗇࡠ㌫㔏䖟Ԧᗇࡠ㌫㔏䖟Ԧ善满身s釐善满身s釐善满身s釐善满身s釐 菜身黑釐菜身黑釐菜身黑釐菜身黑釐 ㅹㅹㅹㅹ器器器器傜к䘋㹼㌫㔏䖟Ԧ༷ԭ傜к䘋㹼㌫㔏䖟Ԧ༷ԭ傜к䘋㹼㌫㔏䖟Ԧ༷ԭ傜к䘋㹼㌫㔏䖟Ԧ༷ԭǄǄǄǄ

• ൘ਟ䶐Ⲵ䇑㇇ᵪ⺜ⴈ઼䖟ⴈк਴༷ԭа྇Ǆ

• ቭਟ㜭н㾱֯⭘৏࿻ⴈ

必ǃᓄ⭘䖟Ԧ༷ԭ

•••• ⇿њᓄ⭘䖟Ԧ䈳䈅㔃ᶏਾ⇿њᓄ⭘䖟Ԧ䈳䈅㔃ᶏਾ⇿њᓄ⭘䖟Ԧ䈳䈅㔃ᶏਾ⇿њᓄ⭘䖟Ԧ䈳䈅㔃ᶏਾ始始始始⭘ᡧॆⲴа࠷ᮠᦞ䴰㾱༷ԭ⭘ᡧॆⲴа࠷ᮠᦞ䴰㾱༷ԭ⭘ᡧॆⲴа࠷ᮠᦞ䴰㾱༷ԭ⭘ᡧॆⲴа࠷ᮠᦞ䴰㾱༷ԭǄǄǄǄ

度器ᖃࡽᐕ֌〻ᒿ༷ԭ

ަԆデਓ属背釐黑v集避釐属f集首釐属过身避题up属എ䖖؞᭩ۘᆈ䐟ᖴ৺᮷Ԧ਽Ǆ善㓖䴰ᮠ࠶䫏器

必器黑身骤度量集s题 ༷ԭ˖

ަԆデਓ属环集首釐 骤身n身钮釐黑属༷ԭᡰᴹ൘ 群源立 ⴈкⲴӗ૱〻ᒿо⁑ඇ

ҼҼҼҼǃǃǃǃ㌫㔏ߧ੟ࣘ㌫㔏ߧ੟ࣘ㌫㔏ߧ੟ࣘ㌫㔏ߧ੟ࣘ

㌫㔏ߧ䎧ࣘ֯㌫㔏␵ⴈ㌫㔏ߧ䎧ࣘ֯㌫㔏␵ⴈ㌫㔏ߧ䎧ࣘ֯㌫㔏␵ⴈ㌫㔏ߧ䎧ࣘ֯㌫㔏␵ⴈˈ̍̍̍㌫㔏㠚Ự㌫㔏㠚Ự㌫㔏㠚Ự㌫㔏㠚ỰǄǄǄǄ

ԕлᛵߥ䴰㾱㌫㔏ߧ੟ࣘ˖

• ㌫㔏н㜭䘀㹼Ǆ

• 䙷ࡠн᱃䀓ߣǃн᱃᢮ࡠⲴ䰞仈ᰦǄ

• 䙷ࡠ↫ᵪᛵߥǄ

• ൘⭏ӗѝࠪ⧠䖳བྷ᭵䳌Ǆ

ййййǃǃǃǃ㌫㔏ߧ੟ࣘ↕僔㌫㔏ߧ੟ࣘ↕僔㌫㔏ߧ੟ࣘ↕僔㌫㔏ߧ੟ࣘ↕僔˖̟̟̟

���� 背慢背慢背慢背慢 ㌫㔏ߧ੟ࣘ↕僔㌫㔏ߧ੟ࣘ↕僔㌫㔏ߧ੟ࣘ↕僔㌫㔏ߧ੟ࣘ↕僔˖̟̟̟

度密度密度密度密 ␵䲔޵ᆈ␵䲔޵ᆈ␵䲔޵ᆈ␵䲔޵ᆈ˖̟̟̟

• ൘⽪ᮉᶯᰐ৽ᓄᛵߥлˈᤄࠪє㢲ᒦ㚄⭥⊐ˈҼॱ。ਾ༽սǄ
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• ൘⽪ᮉᶯਟ᫽֌ᛵߥл䟷⭘ަԆデਓ属背釐黑v集避釐属环集首釐属群釐st身黑t属䗃ޕ 度ˈ

情ˈ慢ˈ控ˈ操ˈ普属䘹ᤙ 点姿背t身黑t

必密必密必密必密 䰝ਸ⭥Ⓚ䰝ਸ⭥Ⓚ䰝ਸ⭥Ⓚ䰝ਸ⭥Ⓚˈ̍̍̍㌫㔏㠚Ự㌫㔏㠚Ự㌫㔏㠚Ự㌫㔏㠚ỰǄǄǄǄ

情密情密情密情密 ᤹亪ᒿᨂޕ㌫㔏ⴈ᤹亪ᒿᨂޕ㌫㔏ⴈ᤹亪ᒿᨂޕ㌫㔏ⴈ᤹亪ᒿᨂޕ㌫㔏ⴈ善善善善ᴹቿᒅᨀ⽪ᴹቿᒅᨀ⽪ᴹቿᒅᨀ⽪ᴹቿᒅᨀ⽪器器器器ǄǄǄǄ

慢密 ṩᦞᵪಘӪ䝽㖞എㆄ⴨ᓄᨀ䰞ṩᦞᵪಘӪ䝽㖞എㆄ⴨ᓄᨀ䰞ṩᦞᵪಘӪ䝽㖞എㆄ⴨ᓄᨀ䰞ṩᦞᵪಘӪ䝽㖞എㆄ⴨ᓄᨀ䰞ǄǄǄǄ 䙊ᑨ׍⅑䘹ᤙරਧǃ满身s釐ǃ状n钮首集s长ǃ

背t身n量身黑量善ḷ߶ᛵߥ器ᡆ 背釐黑v集避釐善໎࣐䱴࣐࣏㜭器

拉密拉密拉密拉密 ᨂޕᨂޕᨂޕᨂޕ 的群满的群满的群满的群满 ⴈⴈⴈⴈ 度属精磁属度属精磁属度属精磁属度属精磁属䰞ᴹᰐ䱴࣐ⴈ䰞ᴹᰐ䱴࣐ⴈ䰞ᴹᰐ䱴࣐ⴈ䰞ᴹᰐ䱴࣐ⴈˈ̍̍̍䘹ᤙ䘹ᤙ䘹ᤙ䘹ᤙ 箱o箱o箱o箱o˗̠̠̠

ྲᴹཆത䘹ᤙ 虑釐s始ṩᦞ⧠൪ᆹ㻵᡻޼ˈ㺕ݵ源黑避菜釐首量集n钮ǃ背u过t身过首釐 ㅹަ

Ԇ䜘࠶ᆹ㻵޵ᇩ属㌫㔏✝䎧ࣘˈᴹࠪ䭉ؑ᚟ࠪ⧠属精磁Ǆ䘉ᰦቿᒅՊᱮ⽪

“源满满”ᆇṧǄ

控密控密控密控密 ᆹ㻵༷ԭ㌫㔏৲ᮠᆹ㻵༷ԭ㌫㔏৲ᮠᆹ㻵༷ԭ㌫㔏৲ᮠᆹ㻵༷ԭ㌫㔏৲ᮠ˖̟̟̟

• ަԆデਓ属背yst釐骤 紧身黑身骤釐t釐黑s属എ䖖属

• 环集首釐属种o身量 背yst釐骤 紧身黑身骤釐t釐黑s属എ䖖属

• ⺞ᇊ䐟ᖴ属精磁属环集首釐属群釐st身黑t属എ䖖属精磁

操密操密操密操密 ᫽㓥ᵪಘӪ㠣䴦ս᫽㓥ᵪಘӪ㠣䴦ս᫽㓥ᵪಘӪ㠣䴦ս᫽㓥ᵪಘӪ㠣䴦ս˖̟̟̟

• ԕঅ䖤ᯩᔿ᫽㓥਴њ䖤㠣ḷ䇠ս㖞

旋密旋密旋密旋密 ḷᇊᵪಘӪ৏սḷᇊᵪಘӪ৏սḷᇊᵪಘӪ৏սḷᇊᵪಘӪ৏ս˖̟̟̟

• ަԆデਓ属背釐黑v集避釐属എ䖖属

• 范集釐w属点身首集过集t集on属点身首集过属群釐v密点ount釐黑 节p量身to密密密属എ䖖属

• 源首首属精磁属环集首釐属群釐st身黑t属എ䖖属精磁

普密普密普密普密 Ự傼䴦սỰ傼䴦սỰ傼䴦սỰ傼䴦ս˖̟̟̟

• ᨂޕ㌫㔏ⴈ 慢善背慢点 Ѫ 的群满 ⴈ 必器属㕆〻デਓ属环集首釐属精p釐n属എ䖖属

• 节n集t 䘹ᤙ f首p度属背釐黑v集避釐属点身首集过黑身t属点身首度慢00属精磁属

• 骤身集n属എ䖖属范集釐w属腕釐st属എ䖖属᤹տ᤹֯ࣘ䫞н㾱᭮属

• 背t身黑t属型慢00属点身首密 pos密属箱o黑骤身首

• ྲ᷌ᵪಘӪ㠣䴦սˈ㌫㔏ߧ䎧ࣘᡀ࣏Ǆн൘䴦սˈӾㅜॱ↕ᔰ࿻䟽

Ǆڊ

度0密度0密度0密度0密 ᆹ㻵㌫㔏⁑ඇᆹ㻵㌫㔏⁑ඇᆹ㻵㌫㔏⁑ඇᆹ㻵㌫㔏⁑ඇ˖̟̟̟

• 㕆〻デਓ属环集首釐属箱釐w属䗃ޕ਽属精磁善䘋ޕ㕆〻デਓ器属范集釐w属立o量u首釐s属

• എ䖖属ሶݹḷ〫㠣 节s釐黑属ࡐ䲔善ᐢᴹⲴ 节s釐黑器属
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• ሶ༷ԭⴈᨂޕ属环集首釐属精p釐n属䘹ᤙᡰᴹ㌫㔏⁑ඇⲴ༷ԭ䐟ᖴ属精磁

度度密度度密度度密度度密 ᆹ㻵ᓄ⭘〻ᒿ৺ᚒ༽ᆹ㻵ᓄ⭘〻ᒿ৺ᚒ༽ᆹ㻵ᓄ⭘〻ᒿ৺ᚒ༽ᆹ㻵ᓄ⭘〻ᒿ৺ᚒ༽ 群身骤度量集s题群身骤度量集s题群身骤度量集s题群身骤度量集s题 ᇩ޵ᇩ޵ᇩ޵ᇩ޵

• 㕆〻デਓ属环集首釐属op釐n 䈳ޕᓄ⭘〻ᒿ

• ަԆデਓ属环集首釐 骤身n身钮釐黑属ᚒ༽ᡰᴹ൘ 群源立 ⴈкⲴӗ૱〻ᒿо⁑ඇ

���� 背慢背慢背慢背慢点点点点 ㌫㔏ߧ੟ࣘ↕僔㌫㔏ߧ੟ࣘ↕僔㌫㔏ߧ੟ࣘ↕僔㌫㔏ߧ੟ࣘ↕僔˖̟̟̟

度密度密度密度密 ␵䲔޵ᆈ␵䲔޵ᆈ␵䲔޵ᆈ␵䲔޵ᆈ˖̟̟̟

• ൘⽪ᮉᶯᰐ৽ᓄᛵߥлˈᤄࠪє㢲ᒦ㚄⭥⊐ˈҼॱ。ਾ༽սǄ

• ൘⽪ᮉᶯਟ᫽֌ᛵߥл䟷⭘ަԆデਓ属背釐黑v集避釐属环集首釐属群釐st身黑t属䗃ޕ 度ˈ

情ˈ慢ˈ控ˈ操ˈ普属䘹ᤙ 点姿背t身黑t

必密必密必密必密 䰝ਸ⭥Ⓚ䰝ਸ⭥Ⓚ䰝ਸ⭥Ⓚ䰝ਸ⭥Ⓚˈ̍̍̍㌫㔏㠚Ự㌫㔏㠚Ự㌫㔏㠚Ự㌫㔏㠚ỰǄǄǄǄ

情密情密情密情密 ᤹亪ᒿᨂޕ㌫㔏ⴈ᤹亪ᒿᨂޕ㌫㔏ⴈ᤹亪ᒿᨂޕ㌫㔏ⴈ᤹亪ᒿᨂޕ㌫㔏ⴈ善善善善ᴹቿᒅᨀ⽪ᴹቿᒅᨀ⽪ᴹቿᒅᨀ⽪ᴹቿᒅᨀ⽪器器器器ǄǄǄǄ

慢密慢密慢密慢密 ṩᦞᵪಘӪ䝽㖞എㆄ⴨ᓄᨀ䰞ṩᦞᵪಘӪ䝽㖞എㆄ⴨ᓄᨀ䰞ṩᦞᵪಘӪ䝽㖞എㆄ⴨ᓄᨀ䰞ṩᦞᵪಘӪ䝽㖞എㆄ⴨ᓄᨀ䰞ǄǄǄǄ ᆹ㻵ㅜ 情ᕐⴈਾՊᴹй⿽ᆹ㻵ᯩᔿਟ䘹

ᤙ柄

s首集釐nts首集釐nts首集釐nts首集釐nt善㌫㔏䝽㖞Ⲵᆹ㻵ˈᨀ䰞ᴰቁˈ䙊ᑨ䘹↔ᯩᔿᆹ㻵Ǆ器

源量量源量量源量量源量量 optoptoptopt善໎࣐䘹亩ᆹ㻵ˈs首集釐nt ᯩᔿᆹ㻵ਾ㌫㔏н㜭↓ᑨᚒ༽ਟ䘹

ᤙ↔ᯩᔿˈ∄ s首集釐nt ཊഎㆄаӋ䰞仈器

经u釐黑y经u釐黑y经u釐黑y经u釐黑y善ᨀ䰞ᔿᆹ㻵ˈࡽє⿽ᯩᔿᆹ㻵൷н㜭↓ᑨᚒ༽㌫㔏ᰦ䘹ᤙ↔ᯩᔿˈ

䴰ޘ䶒Ҷ䀓㌫㔏䖟Ԧ઼⺜Ԧ䝽㖞ˈ䈖㓶എㆄ㌫㔏ᆹ㻵ᨀ䰞ˈ

䭉䈟ⲴՊㆄਟ㜭ሬ㠤㌫㔏ᆹޘᙗⲴ䱽վ䭉䈟ⲴՊㆄਟ㜭ሬ㠤㌫㔏ᆹޘᙗⲴ䱽վ䭉䈟ⲴՊㆄਟ㜭ሬ㠤㌫㔏ᆹޘᙗⲴ䱽վ䭉䈟ⲴՊㆄਟ㜭ሬ㠤㌫㔏ᆹޘᙗⲴ䱽վ器

拉密拉密拉密拉密 ᆹ㻵༷ԭ㌫㔏৲ᮠ৺ᓄ⭘〻ᒿᆹ㻵༷ԭ㌫㔏৲ᮠ৺ᓄ⭘〻ᒿᆹ㻵༷ԭ㌫㔏৲ᮠ৺ᓄ⭘〻ᒿᆹ㻵༷ԭ㌫㔏৲ᮠ৺ᓄ⭘〻ᒿ˖̟̟̟

• ަԆデਓ属背釐黑v集避釐属f集首釐属黑釐sto黑釐属എ䖖䘹ᤙ䐟ᖴ৺᮷Ԧ਽Ǆ

• 属精磁善㓖䴰ᮠ࠶䫏器属环集首釐属群釐st身黑t属എ䖖属精磁

控密控密控密控密 ᫽㓥ᵪಘӪ㠣䴦ս᫽㓥ᵪಘӪ㠣䴦ս᫽㓥ᵪಘӪ㠣䴦ս᫽㓥ᵪಘӪ㠣䴦ս˖̟̟̟

• ԕঅ䖤ᯩᔿ᫽㓥਴њ䖤㠣ḷ䇠ս㖞

操密操密操密操密 ḷᇊᵪಘӪ৏սḷᇊᵪಘӪ৏սḷᇊᵪಘӪ৏սḷᇊᵪಘӪ৏ս˖̟̟̟

• ަԆデਓ属背釐黑v集避釐属എ䖖属

• 范集釐w属点身首集过集t集on属点身首集过属群釐v密点ount釐黑 节p量身to密密密属എ䖖属

• 源首首属精磁属环集首釐属群釐st身黑t属എ䖖属精磁
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旋密旋密旋密旋密 Ự傼䴦սỰ傼䴦սỰ傼䴦սỰ傼䴦ս˖̟̟̟

• ᨂޕ㌫㔏 的群满 ⴈ属㕆〻デਓ属环集首釐属精p釐n属എ䖖属

• 节n集t 䘹ᤙ f首p度属背釐黑v集避釐属点身首集过黑身t属点身首度慢00属精磁属

• 骤身集n属എ䖖属范集釐w属腕釐st属എ䖖属᤹տ᤹֯ࣘ䫞н㾱᭮属

• 背t身黑t属型慢00属点身首密 pos密属箱o黑骤身首

• ྲ᷌ᵪಘӪ㠣䴦սˈ㌫㔏ߧ䎧ࣘᡀ࣏Ǆн൘䴦սˈӾㅜॱ↕ᔰ࿻䟽

Ǆڊ

普密普密普密普密 ᚒ༽ᚒ༽ᚒ༽ᚒ༽ 群身骤度量集s题群身骤度量集s题群身骤度量集s题群身骤度量集s题 ᇩ޵ᇩ޵ᇩ޵ᇩ޵

• 㕆〻デਓ属环集首釐属op釐n 䈳ޕᓄ⭘〻ᒿ

• ަԆデਓ属环集首釐 骤身n身钮釐黑属ᚒ༽ᡰᴹ൘ 群源立 ⴈкⲴӗ૱〻ᒿо⁑ඇ

ഋഋഋഋǃǃǃǃ㌫㔏ߧ੟ࣘ⌘᜿⛩㌫㔏ߧ੟ࣘ⌘᜿⛩㌫㔏ߧ੟ࣘ⌘᜿⛩㌫㔏ߧ੟ࣘ⌘᜿⛩˖̟̟̟

• 的群满 度慢00 立普慢源 ᴹ㌫㔏ⴈഋᕐˈ的群满ޡ ⴈаᕐǄ

• 的群满 度慢00 必密度 ᴹ㌫㔏ⴈйᕐˈ的群满ޡ ⴈҼᕐǄ

• 的群满 度慢00 立普慢源 ㅜഋᕐ㌫㔏ⴈㅹ਼Ҿ的群满 度慢00 必密度的群满 ⴈㅜҼᕐǄ

• 的群满 慢慢00 必密度 ᴹ㌫㔏ⴈഋᕐˈ腕紧ޡ ⴈ善腕釐身避长 紧身n量釐nt器аᕐˈ的群满 ⴈа

ᕐǄ

• 背慢点 ᕐˈ磁釐yޛᴹ㌫㔏ⴈޡ ⴈаᕐǄ

• 㤕ᆹ㻵䗷〻ѝ᜿ཆѝᯝᡆ㌫㔏↫ᵪˈޣ䰝⭥Ⓚॺ࠶䫏ਾ޽ᔰᵪˈণਟ

Ӿᯠᔰ࿻ߧ੟ࣘǄ㤕ᰐ᭸ਟ⭘ᤄ⭥⊐ᯩ⌅Ǆ

• ㌫㔏ߧ䎧ࣘᰦᓄ䟷⭘༷ԭⴈˈн֯⭘৏࿻ⴈǄ
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䱴ᖅ䱴ᖅ䱴ᖅ䱴ᖅ 度度度度 ᵪಘӪޫ؍Ựḕ㺘ᵪಘӪޫ؍Ựḕ㺘ᵪಘӪޫ؍Ựḕ㺘ᵪಘӪޫ؍Ựḕ㺘

ааааǃǃǃǃᵪಘӪᵜփᵪಘӪᵜփᵪಘӪᵜփᵪಘӪᵜփ˖̟̟̟

• Ựḕࣘ࣋⭥㔶о䙊䇟⭥㔶Ǆ

• Ựḕ਴䖤䘀ࣘ⣦ߥǄ

• Ựḕ਴䖤ᇶሱǄ

• ỰḕᵪಘӪ䴦սǄ

• ỰḕᵪಘӪḷᇊᮠᦞǄ

• ỰḕᵪಘӪ⭥⊐Ǆ善བྷҾ 操密必范器

• ỰḕᵪಘӪ਴䖤傜䗮оࡩ䖖Ǆ

• ỰḕᵪಘӪ਴䖤⭥㔶Ǆ

• ᵪಘӪ਴䖤࣐⏖━⋩Ǆ

ҼҼҼҼǃǃǃǃᵪಘӪ᧗ࡦḌᵪಘӪ᧗ࡦḌᵪಘӪ᧗ࡦḌᵪಘӪ᧗ࡦḌ˖̟̟̟

• Ự⍻᧗ࡦḌ⑙ᓖǄ

• Ựḕѫᵪᶯǃᆈۘᶯǃ䇑㇇ᶯԕ৺傡ࣘᶯǄ

• Ựḕ〻ᒿᆈۘ⭥⊐Ǆ善བྷҾ 情密控范器

• Ựḕਈ঻ಘԕ৺؍䲙эǄ

• ỰḕᵪಘӪй⴨⭥ⓀǄ

• Ựḕ 的属精 ᶯԕ৺؍䲙эǄ

• Ựḕᆹޘ䬮Ǆ

• Ự⍻⽪ᮉᶯ᫽֌Ǆ

• Ựḕ⭥ᡷ৺オ䈳Ǆ

• Ự⍻䖟ⴈ䈫ਆਓǄ

ййййǃǃǃǃަԆަԆަԆަԆ˖̟̟̟

• ␵⌱ᵪಘӪǄ

• ᵪಘӪ䖟Ԧ༷ԭǄ

• ỰḕᵪಘӪᐕ֌ս㖞Ǆ
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䱴ᖅ䱴ᖅ䱴ᖅ䱴ᖅ 必必必必 у⭘ݵ≄ᐕާу⭘ݵ≄ᐕާу⭘ݵ≄ᐕާу⭘ݵ≄ᐕާ

ӻ䍘˖ ≞≄

ᐕ֌঻࣋˖ 必拉 立p身

֯⭘䈤᰾֯⭘䈤᰾֯⭘䈤᰾֯⭘䈤᰾˖̟̟̟

度密 ᶮᔰᒦ㍗㷪⇽ 然˄亪ᰦ䪸ᯩੁᶮ 度属必 സণਟ˅Ǆޣ䰝᭮≄ຎ满Ǆ

必密 䖟㇑ 点 䘎᧕≞≄⬦ˈ᧕ཤ 状о≄䰰⴨䘎ਾˈᤗ㍗ᒦ㍗㷪⇽然善䘶ᰦ䪸ᯩੁ器

情密 ᯻ᐕ֌᡻ᷴ 源˄亪ᰦ䪸ᯩੁ᯻䏣˅ˈ≄㕨≄ᢃᔰˈ㿲ሏ঻࣋㺘к঻࣋ˈᶮ

ᔰ≞≄⬦к≄䰰ˈণਟੁ≄㕨ݵ޵≄Ǆ

慢密 ˈ˅䰝≞≄⬦к≄䰰ˈ᯻ᐕ֌᡻ᷴ源˄䘶ᰦ䪸ᯩੁн㜭᯻䏣ޣˈ∅ᆼ≄ݵ

≄㕨≄䰰㠚ࣘޣ䰝ˈᢃᔰ᭮≄ຎ满ˈ᭮ቭݵ≄㻵㖞޵≞≄ˈ঻࣋㺘ᱮ⽪঻

࣋Ѫ䴦Ǆ

拉密 ᶮᔰᒦ㍗㷪⇽ 然ˈ᣶л᧕ཤ 状ˈ䖟㇑ 点ণਟǄ

源ˉᐕ֌᡻ᷴ 满ˉ᭮≄ຎ

点ˉ䘎≞≄⬦᧕ཤ 然ˉᒦ㍗㷪⇽

状ˉо≄䰰⴨䘎᧕ཤ 环ˉ঻࣋㺘
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